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	大载荷舰载重油型抗干扰无人直升机系统研制与应用
	一、立项背景

目前陆军、海军等军种急需发展机动灵活、适应高原或舰载等恶劣应用环境的无人机系统。
技术创新

该项目采用飞控强抗风设计和复杂环境避障设计，解决了重油发动机换装等技术难题，创新了复杂环境起降阶段防碰撞控制技术、先进机载传感器技术和信息融合技术等，解决了高原等复杂环境下无人直升机执行任务的一系列防碰撞问题，并完成了纵列式双旋翼布局设计，研制出满足高原飞行和舰载起降等复杂环境任务需求的大载重无人直升机。
知识产权状况：该项目共取得授权专利10项，其中发明专利8项、实用新型专利1项；软著1项。

三、应用效果

项目成果已经逐步推广应用于部队试验、军事演习和警航建设等多个领域，满足部队新型作战体系的建设需求。

	 1南京航天国器智能装备有限公司、2南京航空航天大学、3南京长峰航天电子科技有限公司、4南京工业职业技术大学
	周福亮
	1
	高级工程师
	南京航天国器智能装备有限公司
	1Zhou, F; Nie, H.Estimation of safe flight envelope considering manoeuver overload based on cost-limited reachable set.[J]http://dx.doi.org/10.1017/aer.2022.96","http://dx.doi.org/10.1017/aer.2022.960001-9240,2059-64642022 DEC 1.
2周福亮，王德鑫，游小亮，张志清某型无人直升机钛合金片疲劳寿命分析.所世界有色金属[J]1002-5065（2017）21-0249-2.
3索欣诗，王宇，朱正．基于综合评价的 BWB 无人机总体方案优化[J/OL]．北京航空航天大学学报. https://doi.org/10.13700/j.bh.1001-5965.2023.0250（EI,网络优先发表，2023）


	1高机油利用率二冲程发动机 、 2一种无人机智能试验保护系统、3一种跟车系留无人机避障系统、4无人机扭力臂旋翼机构、5无人机扭力臂旋翼机构、6一种无人直升机机载电磁环境模拟设备、系统及直升机、7复杂环境扭振测试系统及其测试方法、8基于多普勒激光测距仪的轴心轨迹测试系统及测试方法、9基于多普勒激光测距仪的轴心轨迹测试系统及测试方法、10飞行器航迹规划软件
	通过本项目的实施，推动了国内中大型无人直升机科技创新的发展进程，标志着公司在该领域中拥有了核心竞争力，同时提升了公司研发团队的科研能力，是落实集团公司创新团队建设的具体体现。该套无人直升机系统具有优异的飞行性能，可应用于侦察监视、察打一体、电子对抗、通信中继、消防救援、航空物探、应急测绘、物资投送等军民两用领域。目前该项目的整体技术成果已在辽宁、宁夏、广东、西藏和新疆得到应用推广，近三年，累计新增产值3.5亿元，新增利润8000万元，新增税收1000万元，节资1143.8万元，产生了较好的经济效益和社会效益。
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	高级工程师
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	刘大龙
	10
	工程师
	南京航天国器智能装备有限公司
	
	
	

	
	
	
	汤为伟
	11
	工程师
	南京航天国器智能装备有限公司
	
	
	


