附件1：
2018年度基本科研业务费人工智能+专项指南

	序号
	指南名称
	应用背景
	主要研究内容
	技术指标
	成果形式
	备注

	1
	智能无人平台关键技术研究
	近年来人工智能技术在无人机上的应用得到了迅猛的发展，无人机也将在人工智能技术基础上发生革命性的突破，智能化、集群化是无人机的重要发展方向。
单机智能是群体（多机）智能的基础，单机智能是通过探测感知、信息融合、环境自适应、机器学习等技术手段，实现路径自动规划、障碍自动规避、故障自动检测、目标自动识别、系统自动重构的能力。
智能无人平台关键技术的突破将大幅提升无人机系统的智能化水平，提高侦察打击一体化无人机系统的作战效能，为无人机系统集群研究提供良好的技术基础。

	无人机障碍自动规避技术；无人机故障自诊断、自重构、自修复技术；机器学习与智能决策技术；典型目标自动识别与定位技术等；最终对以上技术进行系统集成和飞行演示试验。
	避障覆盖范围：

方位±15°
俯仰±5°
探测距离>50m

避障探测精度：

距离<0.2m

角度<1°
典型目标识别种类>5种
	研究报告

论文

专利

实物样机

飞行演示试验
	

	2
	群体智能关键技术研究
	无人系统可以将各项功能分散到大量低成本、功能单一的作战平台中，通过大量异构、异型的个体来实现原本复杂的系统功能，系统的倍增效益将使无人机集群具备远超单一平台的作战能力。
在人工智能理论和算法不断发展的基础上，需要将分散个体的智能进行有效的聚合，实现更高级的群体智能。
本项目需求聚焦于由一定规模且具有较高自主性的无人系统组成的分布式架构的无人系统集群，以智能的结构性为牵引，基于机器学习等人工智能前沿科学技术，寻求对无人系统的群体智能融合机理的破解，并以典型应用构想进行验证。


	群体智能聚合与涌现的机理研究；无人群体的分布式控制方法研究；低成本集群分布式通信组网技术研究；无人系统群体协同关键技术研究；有人/无人系统协同技术研究；最终对以上技术进行系统集成和飞行演示试验。
	取得群体智能结构性聚合理论研究的新突破，针对典型应用构想，构建面向无人系统集群的集成机器学习系统，基于并行化等技术实现效能提升，并针对上述典型应用构想进行飞行演示验证。
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