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	提名意见
	“复杂非线性信息物理系统故障与攻击诊断和安全调控”项目面向高速列车和无人飞行器等重大装备的安全运行需求，围绕微小故障难以准确诊断、非匹配故障难以有效补偿及隐身攻击难以检测辨识等关键问题，开展了系统深入的研究，取得了具有重要科学价值的创新成果。
项目建立了微小故障定量刻画与鲁棒检测隔离方法，揭示故障严重程度与检测能力之间的联系，提高了扰动和不确定性条件下的早期故障诊断能力；揭示了非匹配执行器故障补偿原理及层间耦合对故障传播与恢复的双重作用，形成故障补偿与多层协同容错方法；揭示了非线性系统隐身完整性攻击机理，提出时间回溯检测和故障攻击辨识方法，为复杂信息物理系统的安全监测与差异化风险处置提供了理论依据。
相关成果发表于IEEE汇刊、Automatica等期刊，获得国内外同行的引用与积极评价，并形成授权发明专利。相关技术在轨道交通装备、无人直升机及无人机集群系统中开展应用验证，体现了基础研究成果对重大装备安全运行的支撑作用。
本单位认为，该项目研究特色鲜明，理论创新性强，具有良好的学术影响和推广应用价值，同意推荐申报2026年度江苏省自动化学会科学技术奖（基础类）。



