“江苏省科学技术奖”公示材料
一、项⽬名称：
面向复杂曲面精密成形的智能装备关键核心技术攻关与产业化
二、项目完成⼈：
黎兴宝、陈柏、陈晶、龚俊杰、陈扬东、范立成、黄炎、王铎、周祥、陈晖
[bookmark: _GoBack]、王尧尧
三、项目完成单位：
江苏亚威机床股份有限公司、南京航空航天大学、扬州大学、苏州大学
四、代表作清单：
	序号
	知识产权
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类别
	知识产权
（标准）具体名称
	国家
（地区）
	授权号
（标准编号）
	授权
（标
准发布）
日期
	证书编号
（标准批
准发布部
门）
	权利人
（标准
起草单位）
	发明人
（标准起草人）
	知识产权（标准）有效状态

	1
	国标
	数控板料折弯机精度
	中国
	GBT33644-2025
	2025-10-31
	国家市场监督管理总局
	江苏亚威机床股份有限公司、瑞铁机床(苏州)股份有限公司、天水锻压机床(集团)有限公司
	王金荣、陈鸿、陈晖、李振光、刘扣玉、兰周军、陈晶、刘秀臣、谷兆勇、石贤林、仲太生、蔡国华、胡登科、周泽臣、王海平、林欣龙、王华、聂宇涵
	有效

	2
	发明授权
	一种折弯机控制方法
	中国
	CN115685864B
	2023-08-25
	6266229
	江苏亚威机床股份有限公司
	冷志斌、黎兴宝、徐晓彬、黄炎、沈浪、田斌、陈扬东、秦家正、胡亦恒、缪洁良
	有效

	3
	发明授权
	一种半自动换模装置
	中国
	CN114472722B
	2023-11-14
	6487814
	江苏亚威机床股份有限公司
	周祥、徐鹏飞、黎兴宝、王金荣、陈晶、涂芬芬
	有效

	4
	发明授权
	一种折边机补偿装置
	中国
	CN115673071B
	2025-09-23
	8288232
	江苏亚威机床股份有限公司
	周祥、涂芬芬、孔敏、马正平、吴斌、蒋超、张培龙
	有效

	5
	发明授权
	一种中间避让伺服挠曲补偿压紧模具结构
	中国
	CN119489120B
	2025-06-06
	7981317
	江苏亚威机床股份有限公司
	周祥、涂芬芬、孔敏、马正平、陈晶、朱国平、周正信
	有效

	6
	发明授权
	一种角度检测装置及其使用方法
	中国
	CN114459385B
	2022-12-09
	5637116
	江苏亚威机床股份有限公司
	黎兴宝、胡耀家、魏雪梅、刘肖、孔尧、王铎
	有效

	7
	发明授权
	一种机器人平滑的时间最优轨迹规划的方法
	中国
	CN109623810B
	2022-04-22
	5105881
	南京航空航天大学
	王尧尧、丁亚东、陈柏、彦飞、孟思华、李彬彬、赵锦波、田波
华达人、吴洪涛
	有效

	8
	发明授权
	一种钣金折弯机械臂随动控制方法及钣金折弯机器人
	中国
	CN114888131B
	2024-10-15
	7442326
	苏州大学
	范立成、孙鑫
	有效

	9
	发明授权
	基于钛酸钡制成传感器监测的机械手臂控制方法及系统
	中国
	CN119283024B
	2025-07-11
	8062698
	扬州大学
	龚俊杰、阚乾坤、王加伦、朱香裕、陈奚豪、韦源源
	有效

	10
	软著
	亚威机器人柔性折弯工艺CAM软件［简称：机器人折弯CAM]V1.0
	中国
	2023SR0337500
	2023-03-14
	10924671
	江苏亚威机床股份有限公司
	
	有效



