2024年度江苏省科学技术奖提名项目公示内容
一、提名单位：南京市科学技术局
二、项目名称：超大阵列全景视觉感知技术及应用
三、提名奖种：科技进步奖
四、完成人：朱伟、刘宁钟、张俊举、欧乐庆、董小舒、王敬东、白俊奇、吉咸阳、彭剑坤、王扬红、吴鹏
五、完成单位：中电莱斯信息系统有限公司、南京航空航天大学、南京理工大学、南京莱斯电子设备有限公司、东南大学、杭州海康威视数字技术股份有限公司、凌云光技术股份有限公司、北京拙河科技有限公司
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